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Descricdo Geral

1- OPCION 8F - Modulo opcional 8 fungdes (Trava, Luz de garagem, Sinaleiro e Alarme).
2 - CAP - Capacitor do motor.

3 -MA/ VM / CZ - Fios do motor de alta velocidade.

4-PT /AZ/BR - Fios do motor de baixa velocidade.

S - REDE - Entrada de alimentagdo S0 ~ 240 VAC.

6 - ENTRADA - Comando de botoeira externa.

7 - TAMPER - Sensor de destravamento da maquina.

8 - ENTRADA REL. TERM - Rele Térmico do motor.

9 - JUMPER BV/DZ - Sele¢do do tipo de maquina: Basculante ou Deslizante.

10 - JUMPER SENTIDO - Inverte o sentido de funcionamento da maquina, sem necessitar fazer
alteragdes na posicdo dos fim de curso e dos fios do motor.

M - AT - Fio rigido de antena (I72mm).

12 - FOTO - Entrada de emergéncia, conector da foto célula.

13 - RP AB - Trimpot de gjuste de rampa de abertura.

14 - RP FC - Trimpot de gjuste de rampa de fechamento.

15 - EMP CM - Trimpot de gjuste de tempo de troca de velocidade.

16 - PS - Trimpot de gjuste do tempo de pausa.

17 - FCA/FCF - Fim de curso de abertura e fim de curso de fechamento.

18 - LED'S FCA/FCF - Led de indicagao do estado do portao,

19 - LED TX - Led de programagdo.

20 - F1 - Fusivel de protegao.

21 - TX - Botado para 0s procedimentos de gravar e apagar controle remoto.

22 - CURSO - Botao para o procedimento de aprendizagemn do termpo de abertura e
fechamento.

CARACTERISTICAS

-Microcontrolador ARM de 32 bits de Ultima geragao com processamento de 46Mhz.
-Memoria interna com capacidade de até 250 botdes / controle programados no
microcontrolador.

-Receptor Heterddino. Nao perde a calibragao de frequéncia.

-Principais ajustes por meio de trimpots: gjuste rapido e facil

-Ajuste de rampa de chegada de abertura e fechamento independentes: Desaceleragdo
eletronica.

-Ajuste no tempo de aceleragdo do motor na partida.

-Funcdo que altera o sentido de fechamento e abertura sem precisar alterar os fios do motor.
-Alimentacado full Range de 90 ~ 240 VAC.

-Sisterna de seguranga em caso de alta temperatura do motor ou destravamento da maquina
para livie movimentaggo.

-Ajuste de fechamento automatico por trimpot.

-Varistor e Fusivel de Prote¢go: atua em caso de descarga atmosférica e sobre carga.

-2 Botes de programagtes: Programacao independente de transmissores e curso.

-Entrada para Foto Célula com Conector Polarizado: Evita ligagoes invertidas.

-Protecdes na Entrada de Fim de curso e Botoeira: Mienor risco de danos ao circuito.

-Leds de Fim de Curso: Sinaliza o estado dos finais de curso.

-2(dois) Conectores para Fim de Curso: 3 e 5 pinos.

-Saida para Placa 8F: Agrega as funcdes de luz de garagem, trava magnética, sinaleira e alarme.

PROGRAMAGAO DE TRANSMISSOR (CONTROLE REMOTO)

-Pressione e solte 0 botdo TX da central. O LED ird piscar e permanecer 3cesso.

Pressione e solte o botao do controle desejado. O LED ifd piscar por alguns segundos.

Enquanto o LED esta piscando, pressione novamente o botdo TX da central para confirmar o
cadastro. O controle reroto Ndo serd programado caso este procedimento N80 seja confirmado,
permanecendo o LED acesso. Apos a programagao dos controles remotos necessarios, aguarde
8 segundos ou pressione o botdo TX da central enquanto o LED estiver acesso.

PROCEDIMENTO PARA APAGAR A MEMORIA

Pressione e solte 0 botdo TX da central. O LED ird piscar e permanecer acesso.

Em sequida, pressione novamente e mantenha pressionado o botdo TX da central por 8
segundos até que o LED comece a piscar rapidamente.

Quando o LED ficar acesso indica que a memaria foi apagada. Pressione o botdo TX enquanto o
LED estiver acesso (ndo piscando) para sair do procedimento ou aguarde o LED apagar.

PROGRAMACAO DO TEMPO DE ABERTURA / FECHAMENTO

** Necessario: Este procedimento deve ser executado para que a central aprenda o tamanho do
portdo e executa as rampas de desaceleracao de forma correta **

** Cuidado: Para evitar problernas durante o procedimento, desconecte todos os fios das
botoeiras **

Acione um botao programado do controle remoto para realizar o fechamento completo do portao
(até o fim de curso de fechamento). Pressione o botdo CURSO da central, 0 led deverd piscar e
permanecer acesso. Acione o controle remoto para realizar uma abertura completa do portao (até
o fim de curso de abertura) e um fechamento completo (até o fim de curso fechado), ao encontrar
o fim de curso o LED piscara 3 vezes demonstrando o fim da programagdo de curso.

*Nota: Durante o aprendizado o led fica acesso. O led pisca lento no meio do percurso e pisca
mais rapido quanto esta dentro da rampa de desaceleragdo. *




FUNCAO BASCULANTE OU DESLIZANTE (BV/D2)

Com o jumper aberto (BV/D2), a central faz uma rampa maior durante o fechamento e uma
rampa menor durante a abertura (Maquinas B8V). Com o jumper (BV/DZ) fechado, a rampa
menor serd executada tanto na abertura quanto no fechamento (Maquinas DZ2).

TEMPO DE PAUSA (TEMPO DE FECHAMENTO AUTOMATICO)

Tempo que o portdo ficard aberto antes de fechar automaticamente. Com(PS) o potenciémetro
(PS) no sentido horario o tempo de pausa maximo é de 120 segundos. Com o trimpot (PS) no
sentido anti-horario, o tempo é desligado.

Caso o tempo de pausa chegue ao fim e a fotocélula estiver ativa a central ndo executard o
fechamento, ird aguardar liberar a fotocélula, contar 1 sequndos e somente entdo executard o
fechamento.

INTENSIDADE DA RAMPA (RP AB / RP FC)

Através do trimpot ( RP AB ou RP FC) é possivel definir a forga que a maquina ird realizar em seu
percurso quando esta desacelerando em modo rampa. Esse recurso possibilita um agjuste fino
para evitar com que o portdo colida com o batente, permitindo uma parada suave. Esse gjuste
dependera do peso e da instalacdo do portao, podendo ser regulado para abertura e fechamento
de forma independente em caso de desnivelamento do portao.

TEMP CM (Tempo de comutacdo)

Ajusta o tempo de troca de velocidade do motor. Girando o Trimpot ( Temp CM) no sentido
horario, faz com que aumente o tempo que ficard em rotagao baixa e mudarg para velocidade
total, equivalente a taxa de partida. (OBS: Quanto mais pesado o portdo maior devera ser esse
termpo).

MODO TAMPER

Ao realizar o destravamento da maquina acionado a alavanca, a central bloqueia ,qualquer
comando de movimento tanto por controle remoto quanto pela botoeira.

Ao travar @ maquina novamente, a central realizard © movimento de fechamento em baixa rotacao
até reconhecer o fim de curso, logo apos voltard com seu funcionamento normal.

RELE TERMICO
A fungdo rele térmico permite que a central reconhega caso a temperatura do motor exceda o

limite projetado, vindo a interromper qualquer tipo de movimentagdo para que o motor esfrie e
possa continuar trabalhando, garantindo a vida Util da maquina

FOTOCELULA

Se a fotocélula estiver interrompida enquanto o portao esta aberto, impedira qualquer comando
de fechamento do portdo e este permanecerd aberto até que a fotocélula ndo detecte nenhum
obstaculo.

BOT

Aentrada BOT é destinada a instalagao de botoeiras externas. Com um comando fungao similar
3 de um controle remoto, de Movimentagdo e parada do motor.

MODO DE RAMPA PARA PORTOES PESADOS

A central sai de fébrica no modo de rampa para portdes leves, poremn possui UMma segunda 0pgao
de rampa para portdes mais pesados, tanto para basculante quanto para deslizante. Para entrar
nesse modo siga os seguintes passos:

Verifique se o jumper (BV/DZ) estd no modo em que deseja. (Modo Basculante ou Deslizante
detalhado anteriormente no manual).

Em sequida aperte uma vez o BOTAO (CURSO) e depois umna vez o BOTAQO (TX) da Central

De um comando na botoeira ou No controle remoto e aguarda a central fazer umn Novo reconheci-
mento de percurso(PROCRAMAGCAO DO TEMPO DE ABERTURA / FECHAMENTO). Depois de realizar
esse procedimento, a central realizard rampas menores do que o padrdo de fabrica.

(Caso se faga necessario voltar no modo rampa padrao de fabrica ( para portdes leves) &
necessaro fazer um novo procedimento de curso ( PROGRAMACAO DO TEMPO DE ABER-
TURA/ FECHAMENTO), sem pressionar o botdo tx da central.

Na3o ligar aos fios do motor, acessoérios tais como trava, sinaleira,
luz de garagem ou fotocélula, esse tipo de ligacdo ocasiona a
queima do produto. Para estes casos se faz necessario a utilizacdo
do modulo opcional 8F *ndo incluso no kit*

E obrigatério o uso de finais de curso (imas), sem o uso do mesmo
risco de queima e mal funcionamento do produto.

E obrigatério o uso de fotocélula de seguranca *nao incluso no kit*




