. MEDIDAS PARA LA INSTALACION

MEDIDAS DE INSTALACION DE APERTURA INTERNA Y EXTERNA

05Im /0,50m 1Bcm 15cm 8cm 2m
0,75m /0,60m 7cm 19cm 8cm 25m
1,0m /1Im 19cm 2lcm 8cm 3m/35m

B MONTAJE |

Las motorredutores Pivo Duo/Pivo Quad salen con el lado predeterminado de fabrica

DETERMINACION DEL LADO DEL MOTORREDUCTOR

LADO D

JERECHU

LADO E

2L E300

Atencién: Para la

determinacion del
lado de motorreductor a
ser instalado, y necesario
siempre orientarse mirando
desde afuera hacia dentro
de la residencia.

.' EMPEZANDO LAINSTALACIéN

Antes de instalar el equipamiento, verifique si la apertura del portdn es interna o externa. Para identificar el
sentido de apertura del porton se posicione fuera de su inmueble y de frente a su porton. El portdn serd de
aperturainterna cuando las hojas se abriren para dentro de suinmueble, y de apertura externa cuando se abriren
para el lado de fuera.

Portén apertura externa
= — A
Porton apertura interna

—_
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. INSTALANDO EL EQUIPO EN EL

PORTON DE APERTURA EXTERIOR

Para esta instalacion es necesario hacer un soporte como una "L, elja una altura deseada para la fijacion del
equipo, de manera que las dos maquinas se queden en el mismo alineamiento horizontal. El kit de instalacion
contiene cuatro chapas para la fijacion del equipamiento. Fije una chapa perpendicular a la columna del portony a
una medida “X” del punto de giro del mismo, suelde otra chapa en esta primera a 30°(grados) de la misma'y 3 una
medida “Y” del punto de giro del portdn, esta segunda chapa serd donde fijaremos la cola del equipamiento. Fije Ia
cola del equipamiento al soporte soldado con el perno del soporte y con el pasador de chaveta que acompafian
el kit de instalacion.

Para fijar el terminal delantero a la hoja del porton, es necesario abierto todo el portén v dejar todo el émbolo
avanzado. Fije una placa al terminal delantero del equipo vy suelde esta placa a 30° (grados) de Ia hoja. El dibujo
abajo muestra como efectuar esta fijacion.

PUNTODEGIRO

TERMINAL
DELANTERO
A '\Apc:lo
- TIPO *L"

RABICHO

. INSTALANDO EL EQUIPO EN EL

PORTON DE APERTURA INTERIOR

Para esta instalacion es necesario hacer un soporte recto, elija una altura deseada para Ia fijacion del equipo, los dos
equipos deben se quedar posicionados en la misma altura.

Fije una chapa perpendicular a la columna del porton, el centro de esta chapa deberd estar a una distancia “X” del punto
de giro del porton, v Ia longitud de ella debe ser una medida “Y” que sera donde fijaremos la cola del equipamiento.
Para fijarmos el terminal delantero a Ia hoja del portén, es necesario cerrar el portén, retroceder toda Ia carrera del émbolo
del equipamiento. Fijle una chapa al terminal delantero del equiparmiento con un tornillo que ya lo acompafia y suelde esta

chapa a 90°(grados) de Ia hoja. La figura abajo muestra como efectuar esta fijacion.
X

PUNTO DE GIRO

TERMINAL
DELANTERO

IMPORTANTE

Si el modelo de su automatizador es TSI DOBLE siga las recomendaciones abajo:

Para portones con hoja doble y batiente mecanico en una de Ias hojas, la maquina con Encoder y central debe
ser instalada siempre en la hoja sin batiente mecanico, y Ia medida “X” debe ser siempre mayor (Icm a 2cm) que
la otra maquina. Estas informaciones deben ser seguidas cuando el portdn abrir para dentro o para fuera, de esta
manera tendremos un retardo mecanico.

HOJA CON
HOJA SIN T
BATIENTE MECANICO
MECANICO

MAQUINA SIN _
ENCODER Y CENTRAL

\MAQUINA CON
ENCODER Y CENTRAL

Debido al grand esfuerzo de bloqueo del porton se recomienda que sea hecha una mano francesa,
segun muestra el dibujo abgjo. (Las placas no acompafian el equipo).

Es necesario gjustar los stops vy posicionar los reeds de fin de recorrido de apertura vy cierre en el riel,
de manera que accionen cuando la hoja del portdbn completar su movimiento. Fije los reeds de fin de
recorridos con los tornillos 3,3 x 9,5 (acompafian el kit) y conecte el mismo en la central de comando.

[l SISTEMA DE DESBLOQUEO

PV EMBOLO DUO

Caso falte energia o usted necesite utilizar su portdn de manera manual, el equipo posee un sistemna de desblo-
queo manual.

Para volver al modo automético basta girar Ia llave del desbloqueo 30 ° hacia el sentido contrario a Ias agujas del
reloj luego empujar la puerta hacia adentro o hacia afuera hasta escuchar un chasquido.

Introduzca la llave de desbloqueo en el
Came que esta alojado en la parte
posterior del equipo.

Cire la llave 902 grados en el

sentido horario, Sisterna Desblogueado

Liave del
desbloqueo.

'~ Came de
desbloqueo.

[l SISTEMA DE DESBLOQUEO
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PV EMBOLO QUAD

Para bloquear el equipamiento y usarlo en el automatico, introduzca la llave de desbloqueo en el tomillo v girela en
el sentido antihorario, mueva el portdn hacia fuera y hacia dentro, cuando escuchar un estallido Ia maquina esta
bloqueada v lista para ser usada automaticamente. Mover o colocar hacia fuera o para cuando usted esta oyendo
una Maquina se traba v lista para ser utiizada automaticamente.

’ Sentido Horario desbloqueo
\ I Sentido Antihorario trava bloqueada

No se indica la instalacion del
automatizador con el motor hacia
arriba, como ilustra la fuga.

Il RECOMENDACIONES AL TECNICOINSTALADTOR

Herramientas para instalacién y mantenimiento del equipamiento
Llave Fija, Nivel, Maquina de Soldadura, Arco de Sierra, Cinta métrica, Destornillador, Destornillador Phillips,

Alicate Universal, Alicate de Corte, Lijadora y Escuadra
A-5cc Js5°C

Verifique si la estructura del porton esta debidamente solida y apropiada para la instalacion del equipamiento vy
también si durante su recorrido el portdn no presenta ningun tipo de friccion.

Pruebe la apertura y el cierre de su portdn. Forzando Ia apertura o el cierre en uno de los laterales del porton, el
mismo no podrd torcerse. Si se tuerce excesivamente, efectuar reparaciones antes de continuar Ia instalacion.
Tanto para abrir como para cerrar, el esfuerzo exigido debe ser igual para ambos los movimientos.

Uso obligatorio de la FOTOCELULA ORIGINAL en la instalacion del automatizador.

Comprobar el rango : Temperatura de trabajo I

L

Si el portén posee una puerta de escape en el centro
de la hoja, como ilustra la figura, no se recomienda la
autornatizacion. —

Portdn con puerta central

EIRECOMENDACIONES AL USUARIO

* No permitan que nifios jueguen con controles fijos. Mantenga el control remoto fuera del alcance de los nifios.
* Tenga cuidado con el portdn en movimiento y mantenga las personas a una distancia segura hasta que el
equipamiento finalice su recorrido.

« Para obtener una mayor seguridad, es obligatorio el uso del conjunto de FOTOCELULAS ORIGINAL SEG,
MODELO PWM.

-Examine con frecuencia Ia instalacion, principalmente en Ias partes que tienen movimiento, cableado eléctrico

y cremalleras, si nota algun desperfecto, no intente repararlo por pequefio que sea, ya que un portéon mal
equilibrado con algun defecto de instalacion, puede causar lesiones graves.

-Para Ia reparacion y mantenimiento del automatizadores, el usuario deberd comunicarse con un instalador
calificado para realizar el trabajo, asegurese de que las piezas que se utilizan, sean Ias originales.

A INSTRUCCIONES IMPORTANTES DE SEGURIDAD

- Este equipamiento es de uso exclusivo para la automatizacion de portones.

- Para el mantenimiento, se recomienda el uso de piezas originales, en el caso que las piezas fueran remplazadas
por no originales, la empresa no se responsabiliza por dafios o accidentes causados, eximiéndose de
problemas que estos causen.

& -De acuerdo con la normativa vigente, de instalaciones eléctricas, se recomienda el uso de un disyuntor
[@-elo llave térmica bipolar, trabajando de forma independiente de Ia red eléctrica y en forma exclusiva para el
L mecanismo.

(]

El cable a tierra debe estar permanentemente conectado a la puesta a tierra del edificio, no pasando por
ninguin dispositivo eléctrico del hogar.

- Este aparato no debe ser utilizado por personas con capacidades fisicas, sensoriales o mentales reducidas,
0O por personas sin experiencia y conocimiento (incluso nifios), a menos que recibido instrucciones basicas del
funcionamiento o se encuentren bajo la supervision de una persona responsable por su seguridad. Se recomienda
que los nifios sean vigilados vy que no estén jugando con el sistemna automatico.

-Para la instalacion de automatizadores, se recomienda el uso de cable subterraneo de 1,5mm (no incluido en el kit
de autornatizacion), en las instalaciones al aire libre.

- Para la instalacion de automatizadores, se recomienda para la seguridad del usuario, el uso de sensor anti-
aplastamiento {fotocélula infrarroja), para prevenir accidentes cuando el porton esta cerrando. (fotocélula no
incluido en el kit de automatizacion)

PELIGRO: Para una posible operacion de mantenimiento desconecte el equipamiento de la alimentacion eléctrica.
- No utilizar el equipamiento sin su carcasa de proteccion.

Es obligatorio
la colocacion de
las etiquetas de .

seguraidade e
indicaciones, tomando

como referencia la @ @
figura.

Lugar de aplicacion etiqueta de advertencia

Il ESQUEMA DE CONEXION EMISOR/RECEPTOR

Distancia maxima de 1Sm (interno) 7m (externo)

LED indicador—) ENCENDIDO: Con obstaculos !

REGION ACTIVA | o fuerade alineamiento.

DEL SENSOR

XX APAGADO: Sin obstéculoy
alineado

Marron

Rojo

Cable 0,50 mm2

¥
Conectar en GND da central.
Amarillo | <53 digital (open collector) (NPN). Uso en centrales
con entrada para fotocélula en condicion (NA)

Salida PWM (CODIFICADA).Conectar en la entrada de sefial (S) de la central
(fotocélula).

Instalar la fotocélula con los cables hacia abagjo, de lo contrario, podria entrar
aqgua y dafiar el circuito electronico.

La empresa se reserva el derecho de alterar las informaciones y productos presentados en

este manual sin previo aviso

[l CENTRAL - DUPLA RAMP

Aplicacion: Viotores monofasicos de 1/4 HP hasta 1/2 HP
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DE RECORRIDO
MoTOR SEC
FIN DE RECORRIDO.
MOTOR PRIM

FIN DE RECORRIDO
MOTOR SEC.

CARACTERISTICAS Y FUNCIONAMIENTO

Memoria externa: facilita la sustitucion de la central sin la necesidad de programar todos los controles (compatible con las centrales G2,
G3 e Inversoras GAREN);

Receptor heterodino: no pierde la calibracion de frecuencia;

[Rampa de llegada / desaceleracion electronica independiente para cada motor;

Varistor y fusible (I0A) de proteccion: actia en caso de descarga atmosférica y sobrecarga;
Programacion independiente de transmisor y recorrido;

Fuente conmutada 90Vac a 240Vac;

Entrada para fotocélula con conector polarizado: impide conexiones invertidas;

Proteccion en las entradas de fin de recorrido y botonera: menor riesgo de dafio al microcontrolador;
Salida para placa 8F: afade las funciones de luz de cortesia, cerradura magnética y sirena de garaje;
Embrague electronica: ajuste de Ia fuerza del motor durante el funcionamiento;

Ajuste del tiempo de pausa (tiempo entre accionamiento de los motores en el mismo sentido);
Leds indicativos de fines de recorridos accionados;

Funcion condominio: bloqueo y comando de cierre, utilizando lazo inductivo externo;

PROGRAMACION DE TRANSMISORES

Pulse y suelte a tecla TX de la central, el led va a piscar y permanecer encendido;

Pulse la tecla deseada en el transmisor, el led de programacion va a parpadear por algunos segundos.

Mientras el led de programacion esté parpadeando, pulse otra vez la tecla TX de Ia central para confirmar el registro. El transmisor no serd
grabado caso este procedimiento no sea confirmado, permaneciendo el led encendido;

Tras programar los transmisores, espere 8 segundos o pulse la tecla TX de Ia central, mientras el led de programacion no esté
parpadeando para salir del modo programacion de transmisores.

Para borrar toda la memoria, pulse y suelte Ia tecla TX de Ia central, el led parpadeard y permanecerd encendido. Mantenga pulsada 1a
tecla TX de la central por 8 segundos o hasta que el led empiece a parpadear répidamente. Cuando el led se quedar encendido, indica
que la memoria estd vacia, pulse Ia tecla TX o espere el led apagarse.

PROGRAMACION DE RECORRIDO

Pulse la tecla RECORRIDO. El led de programacion va a piscar y permanecer encendido;

Accione el transmisor ya programado. El motor se pondrd en movimiento para realizar el cierre completo (hasta el fin de recorrido de
cierre). Caso esté cerrado, el primer comando abrird el porton;

Accone otra vez el transmisor, para realizar la abertura completa del porton (hasta el 3 fin de recorrido de abertura);

Al pulsar otra vez el transmisor, el porton debera realizar el cierre completo (al encontrar el fin de recorrido, el led parpadeara 3 veces
demostrando el fin de la programacion y permanecerd apagado).

0BS: El portdn debe hacer un movimiento completo de abertura y cierre para memorizar el trayecto. El recorrido es importante para
memorizar el tamafio del portdn y ejecutar las rempas de deceleracion en la abertura y en el cierre de manera correcta. Caso el sensor
de fin de recorrido falle y el recorrido esté memorizado de manera correcta, el portén va a tocar en el batiente y se apagara solo tras
algunos segundos.

AJUSTES Y CONECTORES

AJUSTE DE PAUSA: con el porton parado, pulse y suelte o boton RECORRIDO. Luego, mantenga pulsada Ia tecla TX. El led
parpadeara indicando el conteo en segundos para tiempo de pausa. Para borrar el tiempo de pausa pulse y suelte el botbn RECORRIDO
con el porton parado y, luego, pulse y suelte el boton TX.

BDM: Conector para grabacion del microcontrolador (uso en fabrica),

=12V+: Salida 12V/cc regulada (corriente maxima = 100mA)

OP. 8F: Modulo opcional 8 funciones (cerradura magnética, luz de cortesia, sirena de garaje)

M1 PRIMARIO: Motor primario. Con el trimpot de retardo ajustado por encima del minimo, en este, es el primer motor a iniciar el
movimiento en el sentido de cierre.

AB / CM / FC: Hilos del motor, CM es comun del motor.

CAP: capacitor del motor.

SECUND: Entrada de los fines de recorrido para el motor secundario.

AB / CM / FC: abertura, comun y cierre,

PRIMARIO: Entrada de los fines de recorrido para el motor primario

BTF / BTA / CM: Botonera de cierre, botonera de abertura y comun.

REV: Con el puente puesto, la funcion de botonera el mando a distancia revierte el motor con Unicamente 1toque durante el sentido
de cierre. Durante el sentido de abertura el comando de parar va a ser ignorado, ejecutando la abertura hasta llegar al fin de recorrido.
CMD: Comando doble. Con el puente puesto, las botoneras de abertura y cierre trabajan juntas, donde un comando tanto en BTF o
BTA haz el portdn abrir/parar/ cerrar/parar.

F. CD: Funcion condominio. Con el puente puesto, el comando de BTF funciona como Iazo, donde el cierre es bloqueado mientras existir
sefal en la botonera de cierre. Al abrir la sefial en Ia botonera de cierre, la central va a esperar 1 sequndo antes de iniciar el cierre. Esto es,
la botonera de cdierre funciona como fotocélula, impidiendo el cierre y como comando de cierre.

FOTO: Entrada de emergencia o fotocélula (+12V, sefal de retorno accionado con gnd, - gnd). Si el porton esté abierto v con 13
fotocélula accionada (bloqueada), todos los comandos para cierre serdn ignorados. Si el porton esté en el medio del trayecto de cierre y
la fotocélula es accionada (bloqueada), el portdn va a revertir el sentido de funcionamiento, volviendo a abrirse.

FUERZA: Ajuste de Ia fuerza del motor (sentido horario aumenta Ia fuerza)

RAMPA: Con el trimpot en sentido horario el portdn reduce la velocidad antes de encontrar el fin de recorrido. Con el trimpot totaimente
en el sentido antihorario, el motor no reduce I3 velocidad en el final del recorrido y continda con Ia velocidad normal hasta encontrar el fin
de recorrido. Caso el porton no llegue hasta el batiente, ajuste el trimpot de rampa para hallar la mejor proporcién de velocidad/fuerza.
RET: Tiempo de retardo. Ajusta el tiempo deseado entre el accionamiento de los motores. Durante el cierre, el motor primario va a
partir, luego, serd respetado el tiempo de retardo v, solamente después, el motor secundario va a iniciar el movimiento. En el sentido
de abertura el motor secundario va a partir, sera respetado el tiempo de retardo y solamente después, el motor primario va a iniciar el
movimiento. Con el tiempo de retardo en el minimo ajustado totalmente en el sentido antihorario, los dos motores inician el movimiento
simultaneamente, tanto en Ia abertura, cuanto en el cierre.

IMPORTANTE: El ajuste de I3 fuerza y rampa de los motores es hecho utilizando apenas un trimpot para cada funcion. Sin embargo,
durante el funcionamiento, el control electrénico es hecho de manera independiente en cada motor. 5
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Receptor— Display
Jumper funcién i

Jumper mando doble

onector fin de carrera

Memoria
(Retirar el display)

Botbes de
Programagao

Encoder

El uso de manufacturas
para la grabacion de software
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Entrada Foto Célul
© Entrada de sensor de —
Salida 12V 100mA-
Entrada del relé térmico del motor |

@ Led's de Funcionamiento—! E

t— Entrada placa Opcional 8 funciones

| El uso de manufacturas
para la grabacion de software

© Entrada de Red

}Conexién Motor @

1- Led 2 encendido: Tension de Ia red dentro de 1a faja de funcionamiento - Led 3 encendido: Motor accionado / apagado: Motor
parado - Led 4 Parpadeando: Software comunicando ok
2 - Para invertir el sentido del motor invierta 2 cables del motor y el conector de fin de carrera.
3 - Red 127V: Conexion en OV y 127V / red 220V: Conexion en OV y 220V
4 - CM: Comun/BTF = Botonera de Cierre / BTA = Botonera de Apertura
S -Sensor de desblogueo - Atencién: Contacto NF central opera normalmente. Contacto NA central identifica que Iz manera manual
fue habilitada. (Precaucién: este sensor debe estar habilitado. Apenas para version 2.0 o superior)

Caracteristicas

-Facil programacion de Ia central a traves del display;

-Encoder: mejor posicionamiento del motor y precision durante las rampas y paradas;

-Comunicacion con la placa Opcional 8F: que agriega las funciones de luz de garaje, traba, seméaforo v alarma;
-Ajuste independiente de velocidad para la apertura y para el cierre;

-Ajuste independiente de rampa para |a apertura y para el cierre;

-Botoneras independientes para apertura y cierre;

-Funcién condominio: funcionamiento con control de acceso y 18zo;

-Entrada de fotocelula;

-Memoria para hasta SN controles programados.

Sensor Tamper/ Desbloquear
Cuando se activa el sensor de sabotaje, si el modelo de la maquina necesita (con el conector abierto) la pantalla muestra el mensaje
“MODO TAMPER”, donde el centro interrumpird el funcionamiento del motor y también ignorard cualquier comando.

Relé Térmico
Quando acionado bloqueia qualquer comando da central, o display mostrard “RELE TERMICO” e o automnatizador para
imediatamente até o motor esfriar, assim voltanto em seu funcionamento normal.

Fallo de encoder

Si al accionar la central el mensaje "FALLO DE ENCODER" aparecer en el display, significa que el sensor encoder est desconectado
0 presentd algun otro problemna. El motor ird a reducir I3 velocidad y continuar el funcionamiento hasta finalizar Ia apertura o el cierre
del porton. Es importante que el porton tenga el minimo posible de accionamientos hasta que un técnico autorizado efectue el
mantenimiento o el cambio del sensor de encoder, que hace el recuento del numero de vueltas del motor necesarias para abrir 0
cerrar el porton,

Como navegar en los menus de configuracion

UP = opcion arriba o anterior / incremento

DOWN = opcion abajo o siguiente / decremento

ESC = ENTER por 2 segundos = salir / cancelar selecion / volver a la pantalia inicial

ENTER = salvar / elegir opcion

Al conectar, el display i a presentar la pantalla inicial con la version de la placa. Mientras la placa esté en esta pantalla Ia tecla UP
funciona para verificar Ia cantidad de pulsos que el encoder ha registrado en el Ultimo accionamiento. La tecla DOWN entra en Ia
pantalla de ESTADO que presenta la condicion actual de la 16gica de control, siendo: CERRADO, ABRIENDO, CERRANDO y
ABIERTO o PAUSA. Dentro de la pantalla de ESTADO Ia tecla UP o DOWN vuelve a la pantalla inicial

Para accesar Ias configuraciones, dentro de Ia pantalla inicial o de ESTADO, presione I3 tecla ENTER. Para navegar entre las opciones
use las teclas UP o DOWN y para seleccionar una opcion presione ENTER.

Para salir de cualquier opcion navegue hasta la opcidn SALIR, luego presione ENTER o presione Ia tecla ENTER y mantenga
presionada por 2 segundos, ejecutando asi un mando de ESC (salir). Una vez dentro de las pantallas de configuraciones, caso no se
presione ninguna tecla en hasta 60 segundos, la central vuelve a la pantalla inicial o de ESTADO.

Configuracién de fabrica / standar

Este procedimiento no borra los controles registrados ni el recorrido almacenado, solamente vuelve valores sténdar de velocidad,
f3mpa,tiempo de pauss, etc...

A partir de la pantalla inicial que presenta la version de la placa, presione ENTER y navegue en el MENU usando las teclas UP o
DOWN hasta la opcion RESET, presione ENTER. En el menu RESET use las teclas UP o DOWN hasta la opcion “SI? *, presione
ENTER para restaurar la configuracion standar.

Lazo

Cerrar el jumper “F.CD” (funcidn condominio) para activar la funcion lazo.

El jumper "CM. DOBLE" debe estar abierto. En Ia funcion lazo la placa necesita de un mando de botonera entre CM y BTA para
empezar la apertura total de la barrera y de un mando entre CM'y BTF para ejecutar el cierre. Siendo que el mando entre CMy BTF
debe ser hecho de la siguiente manera:

-Estado de lazo 1: Cerrar CM con BTF = mantiene el porton abierto e ignora mandos de control remoto v de cierre autonatico
(pausa)

-Estado de lazo 2: Abrir CM con BTF = ird a aguardar 1 sequndo y empezar el cierre.



[l CERTIFICADO DE GARANTIA

El equipamiento de fabricacion de GAREN AUTOMACAQO S/A, ubicada en
Rua Sado Paulo, 760, Vila Aracell, Garga-SP, CNPJ: 13.246.724/0001-61, IE:
315.029.838-119 adquirido por Usted, ha sido probado y aprobado por los
departamentos de Ingenieria, Calidad y Produccion. Garantizamos este producto
contra defecto de proyeto, fabricacion y montaje y/o solidariamente debido
3 fallos de calidad del material que vuelvan el producto inadecuado O impropio
al consumo al que se destina por el plazo de 90 (noventa) dias desde la fecha
de adquisicion, siempre que observadas las instrucciones de instalacion, uso y
atencion descritos en el manual. En caso de defecto, en el periodo de garantia,
nuestra responsabilidad es restringida a la reparacion o sustitucion del aparato.

Por respeto al consumidor y en consecuencia de la credibilidad y de la confianza
depositada en nuestros productos, afadimos al plazo legal 275 (doscientos setenta
y cinco) dias, totalizando 1 (un) afio desde la fecha de adquisicion comprobada.
En este periodo adicional de 275 dias, solamente serdn cobradas Ias visitas v el
transporte. En localidades donde no exista asistencia técnica autorizada, los costos
de transporte del aparato y/o del técnico son de responsabilidad del consumidor. La
sustitucion o reparacion del equipamiento no prorroga el plazo de garantia.

Esta garantia pierde su efecto, cuando el producto no se utiliza en condiciones
normales; no sea utilizado al fin que se desting; sufra cualquier dafios causados por
accidentes o agentes de la naturaleza como rayos, inundaciones, deslizamientos,
etc, sea instalado en red eléctrica inadecuada o en desacuerdo con Ias instrucciones
del manual técnico; sufra dafios causados por accesorios O equipamientos
instalados en el producto.

Recomendaciones

Recomendamos la instalacion y mantenimiento del equipamiento a traves de servicio
técnico autorizado. Solamente ellos estad habilitados a abrir, remover, sustituir piezas o
componentes, asf como reparar defectos cubiertos por la garantia.

Las instalaciones v reparaciones tendran que ser realizadas por personal autorizado,
€aso contrario, Ila garantia sera excluida automaticamente.
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Estado de lazo 3: Si durante la movimentacion de cierre es cerrado CM con BTF = ird a revertir el motor para el sentido de apertura.
Una vez abierto, si permanece el CM cerrado con BTF, la l6gica de funcionamiento vuelve al estado de lazo 1

Si durante la apertura y dentro del estado de Iazo 3 y el mando CM 'y BTF es liberado, Ia central ird a terminar la apertura y cambiar
para el estado de lazo 2.

Mando doble (CM.DOBLE)
Al cerrar el jumper los mandos de botonera de apertura y botonera de cierre son unificados v Ia central pasa a funcionar con mando
en BTA o BTF tanto para abrir como para cerrar. El jumper “F.CD" debe estar abierto.

Programacién de carrera

Es extremamente importante hacer la programacion de la carrera antes de cualquier accionamiento para evitar dafios a la central y
porton. Caso ocurra la sustitucion de la central, partes mecanicas, gjustes en el batiente o inversion de sentido de funcionamento,
es necesaria una nueva programacion de carrera,

PANTALLA INICIAL MENU: CARRERA->CARRERA: ST (ENTER PARA CERRAR)->CONTINUAR - (ENTER PARA ABRIR)
CARRERA GRABADA.

Registrar y borrar transmisores
Borrar todos os controles:
PANTALLAINICIAL = MENU: TX > TX: BORRAR->BORRAR: SI? (ENTER para confirmar, aguarde el retorno a la pantalla inicial)

Registrar control:
PANTALLA INICIAL >MENU: TX = TXREGISTRAR > ACCIONAR TX = CONFIRMAR TX = TX GRABADO (ENTER)
TXSALIR.

Velocidad

Velocidad maxima alcanzada durante Ia apertura o cierre. Los valores son relativos a la frecuencia generada en la central en hertz
(H2)

PANTALLA INICIAL > MENU: VELOCID - VAPERT: (velocidad de apertura - 030 = minima /150 = méxima) - ENTER para
confirmar y sequir) V.CIERRE: (velocidad de cierre - 030 = minima /150 = méxima) - (ENTER para confirmar y salir).

Rampa

Distancia del batiente donde el motor ird a reducir Ia velocidad. Los valores son relativos al porcentaje del recorrido aprendido.
PANTALLA INICIAL - MENU: RAMPA - RAPERT: (rampa de apertura - 001 = menor distancia / 100 = mayor distancia) -
(ENTER para confirmar y sequir) RCIERRE: (rampa de cierre - 001 = menor distancia / 100 = mayor distancia) - (ENTER para
confirmary salir).

Tiempo de pausa (tiempo del automatico)

Tiermpo que el portdn permanecera abierto antes de cerrar automaticamente. El valor mostrado es en segundos.

Caso el tiempo de pausa llegue al fin y 13 fotocélula o el lazo esté activo, la central no ejecutard el cierre, i@ 3 esperar liberar 13
fotocélula o Iazo, aguardar 1 sequndo y solamente entonces ejecutard el cierre.

PANTALLA INICIAL = MENU: PAUSA = PAUSA: (OFF para desactivar / 240 segundos de tiempo maximo) = (ENTER
para confirmar)

Reverso

Con la funcion reverso habilitada, Ia central ignora mandos durante Ia apertura y durante el cierre con solamente un mando para parar
y revertir el motor para el sentido de apertura nuevamente.

Conla funcion reverso deshabilitada la central acepta mando durante Ia apertura del porton y para el motor, donde un nuevo mando
ird a ejecutar el cierre.

Durante el cierre un mando ira a parar el motor y sera necesario un Nuevo Mando para el portdn abrir nuevamente.

PANTALLA INICIAL - MENU: REVERSO - REVERSO: (ON = habilitado / OFF = deshabilitado) - (ENTER para confirmar).

V.FINAL (velocidad final)

Velocidad en hertz (Hz) del motor durante el aprendizaje de recorrido y después de Ia deceleracion de llegada proxima a los fines
de carrera.

PANTALLA INICIAL - MENU: VFINAL = VFINAL: (Q15 = minima / 060 = mé&xima) - (ENTER para confirmar y salir).

T.ACELER (tasa de aceleracién)

Valor en hertz, donde el valor seleccionado sera incrementado a cada segundo enla velocidad final del motor. Ejemplo: Con una tasa
de aceleracion en 60 herts, con velocidad méxima de apertura en 1S0Hz v considerando que el motor parte con 30Hz, tendremos
1a velocidad maxima del motor después de 2 segundos.

PANTALLA INICIAL - MENU: TACELER - TACELE: (045 = minima / 075 = maxima) - (ENTER para confirmar y salir).

T.DESACE (tasa de deceleracién)

Valor en hertz, donde el valor seleccionado serd decrementado a cada segundo de Ia velocidad méxima del motor. Ejernplo: Con
velocidad méxima de cierre en 150Hz, velocidad final en 30Hz y tasa de deceleracion en 120Hz a cada segundo, tendremos la
deceleracion de 150Hz para 30Hz después de 1 segundo.

PANTALLA INICIAL - MENU: TDESACE - TDESAC: (060 = minima /150 = mé&xima) - (ENTER para confirmar y salir).

RESET (configuracion de fabrica)

Al realizar un reset total en la placa, solamente las configuraciones de velocidades y rampas serdn perdidas. La carrera y los
controles registrados no seran alterados.

PANTALLA INICIAL - MENU: RESET - RESET: SI? (ENTER para confirmar y sali)

No conectar a los alambres del motor, accesorios tales como
pestillo, signaleira, luz o fotocélula, este tipo de conexién hace que
el quema del producto. Para estos casos, es necesario utilizar
madulo opcional 8F * no incluido en el kit *

Es obligatorio utilizar el fin de curso (imanes) sin el uso del mismo
riesgo de combustién y mal funcionamiento del producto.
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DESCRIPCION GENERAL

1-Crabador - Conector para grabacion del microcontrolador (uso de Ia fabrica)

2-REV. - Jumper de reversion.

3-OPCION 8F- Modulo opcional 8 funciones (Traba, Luz de garaje, Seméforo y alarma)

4-PT / AZ / BR - Cables del motor (es necesario invertir PT por BR caso Ia instalacion necesite).

S-CAP - Capacitor del motor.

6-BOT - Mando de botonera externa.

7-BTA - Mando de botonera solamente para apertura

8-BTF - Mando de botonera solamente para cierre y funcion lazo.

S-ANT - Cable rigido de antena (1I72mm).

10-FOTO - Entrada de emergencia, conector de Ia fotocélula,

N-FUERZA - Ajuste de la fuerza del motor (sentido horario aumenta la fuerza).

12 -FRENO - Ajuste del freno del motor cuando ocurre la parada del motor (sentido horario aumenta Ia fuerza del freno, totalmente
en el minimo desconecta Ia funcion),

13-RAMPA - Trimpot en el sentido horario el porton reduce la velocidad antes de encontrar el fin de carrera

14-PAUSA- Cierre automnatico: Ajuste el tiempo deseado en el trimpot PAUSA, si no deseas el cierre automético deje el timpot
PAUSA en el minimo (sentido antinorario).

15-FCA / FCF- Fin de carrera de apertura y fin de carrera de cierre.

16-Jumper BV/DZ - Con el jumper abierto, la central hace una rampa menor durante la apertura y una r@mpa mayor durante el cierre
(maquinas BV). Con el jumper cerrado, la rampa menor serd ejecutada tanto en la apertura cuanto en el cierre (Maquinas DZ). Para la
ejecucion de Ia rampa el potenciémetro de rampa debe estar posicionado para la mejor configuracion, asi como el procedimiento de la
programacion del tiempo de apertura / cierre (recorrido) debe ser hecho.

17-Selector de Tension - 127v AC / 220v AC.

18-TX - Tecla para los procedimientos de grabar y borrar control remoto.

19-CARRERA - Tecla para los procedimientos de aprendizaje del tiempo de apertura y cierre.

20-RAX - jumper de seleccion del funcionamiento del relé auxiliar.

21-US - socket de la memoria externa.

22-12V - salida de 12Vdc - no sobrepasar el limite ma&ximo de 40mA.

23 - Contactos del Relé auxiliar (NA).

24 - Fusible de Proteccion

25 - LED de Programacion

26 - Entrada de alimentacion 127/220VAC

Caracteristicas

- Microcontrolador ARM®: microcontrolador 32 bits de Ultima generacion con procesamiento en 48Mhz;
- Memoria Interna: Con capacidad de hasta 250 teclas / controles programados en el microcontrolador;
- Memoria Externa: Facilita la sustitucion de la central sin Ia necesidad de reprogramar todos los controles y permite hasta Sii teclas /
controles programados en la memoria 24(L)CI6;

- Receptor Heterodino: No pierde Ia calibracion de frecuencia;

- Principales ajustes por medio de timpots: gjuste rapido y facil;

- Ajuste de rampa de llegada: Deceleracion electronica;

- Freno electronico: con opcion de deshabilitar el freno;

- Embrague Electronico: Ajuste de la fuerza del motor durante el funcionamiento;

- Ajuste de cierre automatico por timpot;

- Varistor y Fusible de Proteccion: actua en caso de descarga atmosférica y sobrecarga;

- 2 tedlas de programacion: Programacion independiente de transmisores v carrers;

- Transformador: Facil mantenimiento;

- Entrada para Fotocélula con Conector Polarizado: Evita conexiones invertidas;

- Protecciones en las Entradas de Fin de carrera y Botonera: menor riesgo de dafios al circuito;

- Leds de Fin de Carrera: Sefializa el estado de los finales de carrera;

- 2 (dos) Conectores para Fin de Carrera: entrada de S v 3 davijas;

- Salida para Placa 8F: Agriega las funciones de luz de garaje, traba magnética, semaforo y alarma;

- Relé auxiliar: puede accionar la traba magnética directamente de Ia central sin el uso de modulo;

- Funcion condominio: en conjunto con la central de lazo pone a disposicion un sistemna mas seguro de cierre y control de flujo;
- 3 entradas de botoneras independientes: funcion de apertura y cierre separadas;

- Borne de acople rapido: Facilita el mantenimiento;

Programacién del transmisor (control remoto)

Elmismo procedimiento es usado para registrar en la memoria intera y extemna;

Presione y suelte la tecla TX de la central. EI LED i@ a parpadear y permanecer encendido.

Presione y suelte Ia tecla del control remoto deseado. El LED i@ a parpadear por algunos segundos. Mientras el LED esté parpadeando,
presione nuevamente Ia tecla TX de Ia central para confirmar el registro. El control remoto no serd programado caso este procedimiento no
sea confimado, permaneciendo el LED encendido. Después de la programacion de los controles remotos necesarios, aguarde 8 sequndos
o presione I tecla TX de la central mientras el LED esté encendido.

Borrar solamente el Gitimo control registrado

Esta opcion solo es disponible con el uso de la memoria externa. Este procedimiento puede ser utiizado cuando es registrado algun control
no deseado y no se puede borrar la memoria entera

Presione y suelte a tecla TX de la central. E LED ir8 a parpadear y permanecer encendido.

Presione v suelte Ia teda CARRERA de la central. €l LED ird a parpadear y permanecer apagado. En este momento el utimo control / tecla
registrado en la memoria externa serd borrado y la central vuelve al estado normal de funcionamiento.

Al repetir este procedimiento siempre serd borrado el control / tecla que esté en Ia Ultima posicion de memoria
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Sustituir la central y preservar los controles de la memoria externa

Siernpre sustituir o instalar la memoria con la central desconectada. La central acepta la memoria de controles de las centrales G2, C3, Inverso-
@SSy Inversora TSi (63 o Sl posiciones), donde es hecho el cambio para Ia central Wave o en el caso de una sustitucion de central donde
los controles deben ser preservados. Desconecte la central e inserte la memoria. Al conectar la central los controles registrados enla memoria
externa ya funcionaran, pero los controles registrados en la memoria interna estaran bloqueados.

Copiar los c dela ia interna para la ia externa

**Cuidado: este procedimiento borra los controles registrados en la memoria externa **

Cuando es instalada una memoria externa la central pasa a usar solamente los controles ya registrados en la memoria externa e ignora los.
registros en la memoria interna. Para copiar todos los controles de la memoria interna para I externa efectue el procedimiento de borrar Ia
memoria solamente una (1) vez, donde: 1- los controles de la memoria externa serdn borados, si existe alguno; 2- la memoria intema serd
copiada en la externa; 3- la memoria interna ser@ borrada.

*Consejo: antes de efectuar el procedimiento de copia entre memorias, verifique si algun control registrado en la memoria interna ha dejado
de funcionar cuando fue instalada la memoria externa, efectte el registro de alguin control enla memoria externa y pruebe para tener la certeza
de que la nueva memoria esta funcionando*

Después de la copia, si es ejecutado un nuevo procedimiento de borrar la memoria y la memoria interna ya esté borrada, la memoria externa
serd borrada

Procedimiento para borrar Ia memoria

Presione y suelte la tecla TX de la central. El LED i@ a parpadear y permanecer encendido.

Luego, presione nuevamente y mantenga presionada Ia teda TX de la central por 8 segundos hasta que el LED empiece a parpadear
@pidamente.

Cuando el LED esté encendido indica que la memoria fue borrada o copiada (lea el procedimiento anterior), presione Ia tecla TX mientras el
led esté encendido (o parpadeando) para salir del procedimiento o aguarde el LED apagar.

Para garantizar que los controles de las memorias interma y externa estan borrados, repita el procedimiento.

Programacion del Tiempo de Apertura / Cierre

**mportante: este procedimiento debe ser ejecutado para que la central aprenda el tamafio del portdn y ejecute las rempas de deceleracion
de manera corecta**

**Cuidado: Para evitar problemas durante el procedimiento, desconecte todos los cables de las botoneras v retire los jumpers de reversion
(REV) y funcion condorminio (FCD)**

Accione una tecla programada del control remoto para realizar el cierre completo del portdn (hasta el fin de carrera de cierre). Presione y suelte
I3 tecla CARRERA de Ia central, el led deberd parpadear y permanecer encendido.

Accione el control remoto para realizar una apertura completa del portdn (hasta el fin de la carrera de apertura) y un cierre completo (hasta el fin
de carrera cerrado), al encontrar el fin de carrera el LED parpadeara 3 veces demostrando el fin de la programacion de carrera,

*Consejo: Durante el aprendizae el led pernanece encendido o apagado y durante el funcionamiento normal, el led parpades lento en el
medio del recorrido y parpadea mas r@pido cuando esta dentro de la rampa de deceleracion*

Funcién condominio (Lazo)

Cerrar el jumper "FCD” (funcién condominio) para activar la funcion lazo.

En Ia funcion condominio Ia placa necesita de un mando de botonera entre GND vy BTA para empezar Ia aperturs total del porton y de un
mando entre GND y BTF para ejecutar el cierre. Siendo que el mando entre GND y BTF debe proceder de la siguiente manera:

-Estado delazo1: Cerrar GND con BTF = mantiene el portdn abierto e ignora mandos de control remoto y de cierre autormético (pausa).
-Estado de lazo 2: Abrir GND con BTF = ird a aguardar 1 sequndo y empezar el cierre.

Estado de lazo 3: Si durante la movimentacion de cierre es cerrado GND con BTF = ird a revertir el motor para el sentido de apertura. Una vez
abierto, si permanece el GND cerrado con BTF, Ia logica de funcionamiento vuelve al estado de lazo 1

Si durante la apertura y dentro del estado de lazo 3y el mando CND y BTF es liberado, la central i@ a terminar la apertura y cambiar para el
estado delazo 2

* Consejo: puede ser usada la central de lazo inductivo o una fotocélula para accionar los mandos entre GND y BTF por elemplo*

Tiempo de pausa (tiempo del automatico)

Tiempo que el porton estara abierto antes de cerrar automaticamente. Con el potenciometro girado todo en el sentido horario el tiempo de
pausa Maximo es de 120 sequndos. Girado todo en el sentido antinorario, el tiempo de pausa es desconectado.

Caso el tiempo de pausa llegue al fin y la fotocélula o el lazo (FCD) esté activo, la central no ejecutara el cierre, i@ a esperar liberar la fotocélula
0lazo, aguardar 1 segundo v solamente entonces ejecutard el cierre autornéatico.

Jumper Reverso

Conla funcion reverso habilitada (con el jumper), Ia central ignora mandos durante la apertura. Durante el cierre basta un Mando para parary
revertir el motor para el sentido de apertura nuevamente.

Con la funcion reverso deshabitada (sin jumper) Ia central acepta mando durante la apertura del porton y para la movimentacion del motor,
donde un nuevo Mando i@ a ejecutar el cierre.

Durante el cierre un Mando ird a parar el motor y serd necesario un Nuevo Mando para el portdn abrir nuevamente.

Fotocélula

Sila fotocélula estd interumpida mientras el portén esté abierto, impediré cualquier mando de cierre del porton y este permanecerd abierto
hasta que la fotocélula no detecte ningtin obstaculo.

Durante el cierre, Ia deteccion de obstaculo, por medio de Ia fotocélula, i@ a parar el motor e ird a revertir el sentido para la apertura autormati-
camente, independiente del estado del jumper REV.

Relé Auxiliar

Sin el jumper RAX la salida RAX (que es un contacto NA) podrd actuar una traba magnética, donde: al salir del estado de cerrado I traba es
accionada para liberar el porton en el sentido de apertura y es suelta después de 4 sequndos y durante el sentido de dierre del porton la traba
es accionada cuando el portdn se aproxima del batiente de cierre y suelta después que desconectar el motor.

Con el jumper RAX el relé auxiiar actua y permanece cerado mientras el porton esté abierto. Cuando el portdn vuelve para el estado de
cerrado el relé es liberado. Puede ser usado como semaforo o luz de gargje y temporiza en 60 sequndos después del dierre.

Entrada BOT
Sin el jumper FCD (funcidn condominio deshabilitada) la entrada BOT funciona como un control remoto v ejecuta todas las funciones de
movimentacion y parada del motor.

Funcién de Inter-trabado (esclusa)

Con el jumper FCD insertado (funcion condorminio habilitada), Ia entrada BOT acta como una traba del sisterna, donde: si el portdn esté
cerradoy es actuado el BOT (cerrado BOT con GND) la central ignora cualquier mando de apertura.

Esa funcion puede ser usada en conjunto con el jumper RAX cerrado donde son instalados dos portones con Ia central Wave. Mientras
el portdn A esté abierto, no es permitida la apertur@ del portdn B y también no es permitida la apertura del porton A mientras el porton B
esté abierto,

La salida del rele RAX de la central A es conectada al BOT de Ia central By 13 salida del relé RAX de la central B es conectada en el BOT
dela central A.

Funcién inversa en el cierre con interrupcion en la apertura

Con el puente REV insertado, Ia entrada BOT con GND funciona de la siguiente manera:

Cierre: Durante el cierre con apenas un pulso la central para y vuelve abriendo.

Apertura: Durante la apertura con un pulso a la central para, y dando otro puiso la central retorna cerrando.

Existen modulos adicionales que atribuyen funciones extras como: Luz de garaje o
cortesia, traba magneética, temporizador, funcion alarma...

B PLACA: CLASSIC/FIT

Aplicacién: motores monofasicos de 1/4 hasta 1/3
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Descripcién general de la Central Combat

1- SWIM - Conector para grabacion del microcontrolador (uso de Ia fébrica).

2 - OPCION 8F - Modulo opcional 8 funciones (Traba, Luz de gargje, Semaforo..)
3-PT/AZ/BR -Cables del motor (es necesario invertir PT por BR caso la instalacion lo exija)
4 - BOT. - Comando de botonera externa

S - FOTO - Entrada de emergencia, por ejemnplo sisterna de barrera (-, sefial, +).

6 - FCA / FCF - fin de carrera de apertura y fin de carrera de cierre.

7-LEDFCA /LED FCF - led's indicando la actuacion de los finales de carrera

8- 220V /127V -selector de tension de Ia central de mando.

Caracteristicas

- Aplicacion: motores monofasicos de 1/4HP hasta 1/3HP;

- Varistor y fusible de proteccion: actuan en caso de descarga atmosférica y sobrecarga;

- Programacion independiente de transmisor y carrera;

- Transformador de 80mA;

- Entrada para fotocélula con conector polarizado: evita conexiones invertidas;

- Protecciones enlas entradas de fin de carrera y botonera: menor riesgo de sobrecalentamiento del microcontrolador;
- Salida para tarjeta 8F: agriega las funciones de Iuz de garaje, traba magnética y semaforo;

- Freno electronico: con opcidn para habilitar e inhabilitar Ia funcion.

Ajustar la Freno

Apague la central de Ia red eléctrica y espere algunos segundos. Encenda I3 central en I3 red eléctrica otra vez,
mientras mantiene pulsado simultédneamente las dos teclas (TX y RECORRIDO). Libere las teclas cuando el led
permanecer encendido. La tecla TX (-) disminui el nivel. La tecla RECORRIDO (+) aumnenta el nivel, segun Ia tabla
abgjo:

20%
Estindar
defibica

100% FRENO

Para verificar la condicion de la funcion, retire 1a alimentacion de la central, espere algunos segundos y conecte
nuevamente en Ia red eléctrica. Verifique el LED durante Ia inicializacion. El nimero de parpadeos es igual al nivel
de freno.

Fotocélula

Para chequear el sentido del cierre, active Ia fotocélula, donde solamente durante el cierre el portdn revertir el
sentido. Para invertir el sentido, invierta el conector del fin de recorrido y cambie las posiciones entre los hilos negro
y blanco del motor.

Programacién del transmisor (control remoto)

Presione y suelte el boton TX de la central. EI LED parpadeard y permanecerd encendido.

Presione y suelte el boton del control remoto deseado. EI LED parpadeard por algunos segundos.

Mientras el LED esté parpadeando, presione nuevamente el boton TX de la central para confirmar el registro. El
control remoto serd descartado caso este procedimiento no sea confirmado, permaneciendo el LED encendido.
Después de la programacion de los controles remotos necesarios, aguarde 8 sequndos o presione el botén TX de
la central mientras el LED esté encendido

Para borrar toda la memoria

Presione y suelte el botdn TX de Ia central. EI LED parpadeara y permanecerd encendido.

Mantenga presionado el botdn TX de la central hasta que el LED empiece a parpadear rapidamente.

Cuando el LED esté encendido indica que la memoria estd vacia, presione el boton TX o aguarde el LED apagar.

Programacién del Tiempo de Apertura / Cierre (CARRERA)

Con la rampa habilitada, es obligatorio hacer la programacion de la carrera del porton.

Presione el boton CURSO/CARRERA, el LED debera encender durante todo el proceso de aprendizaje:

Accione el botdn programado del TX para realizar el cierre completo del porton (hasta el fin de carrera de cierre).
Accione nuevamente el TX para realizar la apertura completa del porton (hasta el fin de la carrera de apertura).

Al presionar nuevamente el TX, el portdn debe realizar el cierre completo (al encontrar el fin de carrera el LED
parpadearad 3 veces demnostrando el fin de la programacion y permanecerd apagado).
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Manual de instalacion

para portones pivotantes

MDATOS TECNICOS

Lea el manual antes de instalar el automnatizador.

El uso correcto del automatizador prolonga su vida Util y evita accidentes.

Guarde este manual para futuras consultas,
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PV DUO EMBOLO
WoUO  pvpUo  pvDUO  PVDUO  PVDUO  pvDUO  PVDUO pvDuo pvrs st
DESCRIPCION TECNICA CROOSDUPLA 1/4SIMPLES  1/3SIMPLES  1/3PRISON  1/3DUPLA  1/2PRISON  1/2SIMPLES  1/2DUPLA SIMPLES DUPLA
RESIDENCIALE  RESDENCIALE. RESDENCIALE RESDENCAL €
APLICACION RESDENCIAL | RESDENCAL | RESDENCAL  ESPECAL | RESDENGAL | e | PESDENCIALE RESDENCALE RESDENCIALE RESIDENCAL
CENTRAL 'DUPLA RAMP FIT WAVE MAvE DUPLA RAMP WAVE WAVE DUPLA RAMP ™ TSI
semrecepton) semrecepton)
consumo 120N OGOKWh | 074KWh | OsiKWh | l4KWh | OSIKWR | O77KWh | LsSKWh  OesKWh | 13sKwh
'CONSUMO/CICLO 0,0053 KW 0,0026 KW 10,0049 KW 0,0033 KW 0,0098 KW 0,0032 KW 10,0051 KW 00103 KW 0,0045 KW 0,0090 KW
o 2w Ry | 2o . 200 o220V wa0v | wpov 12w
ALIMENTACIONIFRECUENCIA (Hz) 50/60Hz 50/60Hz 50/60Hz 220V 60H: 50/60Hz 220V - 60 50/60Hz 50/60Hz 50/60Hz 50/60Hz
'QUANTIDAD CICLOS/HORA 18CICLOS. 18CICLOS. 25CICLOS 40CICLOS 250ICLOS 50CICLOS 35CICLOS 350CL0S 60CICLOS. 60 CICLOS
HOJA DEL PORTON ATE20m ATE20m SATE30m ATE2Sm SATE30m ATE25m SATE30m CATE30m CATE3Om *ATE3.0m
HusiLLo s s s s s s s s s s
Pas0 0 0 0 0 » M 0 B B M
MODELO " n » " " " I " " "
REDUCCION 1 1 21 31 21 3 51 31 231 231
ROTACION 1740 Rpm 1740 Rpm 1740 Rpm 1740 Rpm 1740 Rpm 1740 Rpm 1740 Rpm 1740Rpm  ATE4300Rpm  ATE 4300 Rpm
TEMPERATURA DE TRABAIO SCasSC | FCasSC | SCasC | SCasSC | SCasC | SCasC | SCasC | SCasC | SCasC | SCassC
FONONDEZ0m POMONDE20m  PORTONDESOM  PORTONDE2Sm FORIONDE3am  FOTONDE25m  FORIONDE 0MTS  FONIONDESom  FORIONDE30m  FORIONE 30
TIEMPO DE ABERT./FECHA. NEBSEGor AESSEGUr AEISEGOU  ATEISEGS  ATEINEGSC  ATEIOSEGSC  ATEISEGOD  AEINEGOY  ATEISEGS  ATEISEGST
VELOGIDAD NOMINAL 2Smmn | 22Smmin | 2Smmn | 225mmn | 225mmn | 225mmin | 225mimn | 225mmin | ASSmmin | ASSmmin
ansse ! ! | ! | \ I ! | \
" 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2
'MATERIAL DEL EMBOLO INOX. INOX. INOX INOX INOX INOX INOX. INOX. INOX INOX
HOJA DE PUERTAS D ACUERDO CON EL ACCIONAMIENTO
lDATOS T ECNICOS
. . X 123
Dimensiones T
ﬂ u
o
234 J
PV QUAD EMBOLO
PV QUAD EMBOLO PV QUAD EMBOLO.
DESCRIPCION TECNICA “comsaroupia  maxsimpies /3 PRISON MAXDUPLA PRISON /2
REspENCALE RESIDENCIALE
APLICACION ReSIDENCIAL RESDENCAL ReSENCIAL RESIDENCIAL e especnL ESDENCAL
CeNTRAL DUPLA RAMP WAV oA DUPLA RAP Wave oA DUPLARAVE
consumio 15k ozakun s 147 1021w osokun 203K
consumo/cicto ocorskw o00ss kw ooo37kw o008k ocor9kw ooosskw ootssiw
T27vaa0v 127vaa0v T27vaaou 27200 127vaaou T27vaa0v Ta7vaaov
ALIMENTACION/FRECUENCIA (H2) 50/60tz 50/60Hz 50/60H; 50/60Hz
'QUANTIDAD CICLOS/HORA 15CICLOS. 25CICLos 40CiCLOS 25CICLOS 50CICLOS 50 CICLOS 50CICLOS.
HOJA DEL PORTON *ATE1Sm CATE2Zm *ATE25m CATE2m CATE3Sm *ATE25m *ATE3Sm
HUsILLO. v s v s s v w
PAsO 0 0 0 0 0 0 »
MODELO s s " » " " 1
REDUCCION 251 251 251 251 251 251 251
ROTACION 1740 Rpm 1740 Rpm 1740 Rpm. 1740 Rpm 1740 Rpm. 1740 Rpm 1740 Rpm.
TEMPERATURA DE TRABAIO scassc sicassic scassc scassc scassc scassc scassc
PORTON DE 1,5m PORTON DE 2m PORTON DE 25m PORTON DE 2m PORTONDE35m  PORTONDE2S5m  PORTONDE35m
I TOEEEEZET ATE 9 SEG 90° ATE 11 SEG 90° ATE 11 56G 90° ATE 11 SEG 90° ATE 14 SEG 90° ATE 11 5EG 90° ATE 14 SEG 90°
VELOCIDAD NOMINAL 2mmin 2mimin 2mimin 2mimin 2mimin 2mimin 2mimin
cnsse | | | ! | ! \
u, 2 2 2 2 2 2 2
MATERIAL DEL EMBOLO Aluminio Aluminio Aluminio Aluminio Aluminio Aluminio Aluminio

“HOJA DE PUERTAS DE ACUERDO CON EL ACCIONAMIENTO



